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Aplicacion estandar

Pardmetro Explicacién Configuracion
00-02 Resetear parametros 6: Reset PLC
9: Se resetean los parametros a la
configuracion de fabrica. (50Hz)
00-03 Seleccion del Display 1:H (Muestra la frecuencia de salida)
00-16 Seleccion de la carga 0: Ciclo ligero
1: Ciclo normal
00-20 Fuente de la frecuencia 0: Teclado digital (fijar frecuencia a
maestra través de display)
2: Entrada analégica externa (Pr 03-00)
(fijar frecuencia con potencidmetro
externo, configurar parametros grupo 3)
7: Potencidmetro del teclado digital.
(fijar frecuencia a través del
potenciometro del display)(Para el
MS300 )
00-21 Fuente del comando de 0: Teclado digital
operacion 1: Terminales externos.
00-22 Modo de parada 0: Rampa de parada
(Depende de la aplicacion) | 1: Parada libre
01-00 Frecuencia Max de 50.00 Hz
operacion
01-01 Frecuencia de salida 50.0Hz
Motor 1
01-02 Voltaje de salida Motor 1 | Depende de la serie.
01-10 Limite superior de la 50 Hz
frecuencia de salida.
01-11 Limite inferior de la 25Hz
frecuencia de salida.
01-12 Tiempo de aceleracion 1 10s
(Depende de la aplicacion)
01-13 Tiempo de deceleracion 1 | 10s
(Depende de la aplicacion)
02-00 Control de operacion 2/3 (C/CP/CFP2000) 0: 2 hilos modo1
(si 00-21 hilos (FWD/STOP, REV/STOP)
terminales (MS300) 1: 2 hilos modo 1(MI1:
externos) FWD/STOP, REV/STOP)
03-00 Entrada analogica de 0: Sin funcioén (Si no usamos AVI1)
seleccion (AVIN) 1: Comando de frecuencia
(potencidmetro externo)
03-28 Entrada de seleccion de (C/CP/CFP/MS300) 0: 0-10V
terminal de entrada AVI (C/CP/CFP) 1: 0-20mA
/AVII (C/CP/CFP) 2: 4-20mA
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(MS300) 3: -10 a +10V

03-29 Entrada de seleccion de 0: 4-20mA
terminal de entrada ACI 1: 0-10V
2: 0-20mA
03-50 Seleccion de la entrada de | (MS300) 3: Curva de tres puntos para

la curva analdgica.

AVI, ACI.
(C/CP2000) 7: Curva de tres puntos
para AVII, ACI, AVI2

03-51 (C/CP/CFP)
03-63 (MS300)

Punto inferior AVI1/AVI

0 (Para rango del potenciometro entre
30-50Hz)

03-52 (C/CP/CFP)
03-64(MS300)

Punto inferior
proporcional AVII/AVI

60 (Para rango del potenciémetro entre
30-50Hz)

03-53 (C/CP/CFP)
03-65 (MS300)

Punto medio AVI1/AVI

5 (Para rango del potencidometro entre
30-50Hz)

03-54 (C/CP/CFP)
03-66 (MS300)

Punto medio proporcional
AVII/AVI

80 (Para rango del potencidmetro entre
30-50Hz)

03-55 (C/CP/CFP)
03-67 (MS300)

Punto superior AVI1/AVI

10 (Para rango del potenciometro entre
30-50Hz)

03-56 (C/CP/CFP)
03-68 (MS300)

Punto superior
proporcional AVII/AVI

100 (Para rango del potenciometro entre
30-50Hz)

05-01

Corriente nominal del
motor de inducciéon 1 (A)

(Introducir el valor de la placa del
motor)

05-02 Potencia nominal del (Introducir el valor de la placa del
motor de induccion 1 motor)
(KW)

05-03 Velocidad nominal del 1410 (50Hz 4 polos)
motor de induccion 1
(rpm)

05-04 Numero de polos del (Introducir el valor de la placa del
motor de induccion 1 motor)

06-13 Seleccion del relé térmico | 1: Motor estandar, con ventilador
(Motor 1)

07-19 Control del ventilador del | 1: 1 minuto después de que el variador

variador

pare, el ventilador se apagara
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Conexion del potenciometro y transductor

CP/CFP2000 MS300
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Aplicacion con PID

00-03 Seleccion del display. 2: U Display multifuncion
00-04 Contenido del display 10: Display realimentacion del PID.
multifuncion
00-20 Fuente de la frecuencia 0: Teclado digital (fijar consigna de
maestra presion por display)
2: Entrada analdgica externa (Pr 03-00)
(fijar presion con potenciometro
externo, configurar parametros el grupo
3)
00-25 Definir caracteristicas del | 162: Unidad en bares, 2 decimales (Para
usuario transductor de presion)
00-26 Valor maximo definido Introducimos el valor maximo de la

por el usuario.

escala del sensor. Ejemplo 10.00 bares

03-00 (si consigna

Seleccion de entrada

4: Valor de la consigna PID.
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de presion a analodgica AVI (Cuando 00-20 =2)
través de
potenciémetro
externo
03-01 Entrada analogica de 5: senal de realimentacion PID.
seleccion (ACI)
03-28 Seleccion de la entrada del | 0: 0-10V
terminal AVII 1: 0-20mA
2:4-20mA
03-29 Seleccion de la entrada del | 0: 4-20mA (Por defecto)
terminal ACI 1: 0-10V
2: 0-20mA
08-00 Entrada del terminal de 1: Realimentacion del PID negativa
realimentacion PID. desde la entrada analégica (Pr03-00)
Modo ir a dormir
08-10 Frecuencia dormir 27Hz (este valor debe ser mayor que la
frecuencia minima)
08-11 Frecuencia despertar 29Hz
08-12 Tiempo dormir 3 sec.
08-22 Tiempo de retardo al 2 sec.
despertar
A st Frequency command
—— ACtUAl output frequency
Frequency
Pr 08-11 C:l:amn’.anr Actual Output Frequency
Wakeup £ |

Reference Point | __

ey, (I, Y

Sleep
Reference Point

s —— -

Pr.08-12
Sleep Time

0Hz Pr.ogz2
MW ake-up

Delay

Time
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Funciones entradas/salidas digitales

02-01 (MI1) Comando 1 de entrada
multifuncién
02-02 (M12) Comando 2 de entrada
multifuncién
02-03 (MI3) Consigna de velocidad de
frecuencia 3
02-04 (MI4) Comando 4 de entrada
multifuncion
02-05 (MI5) Consigna de velocidad de
frecuencia 5
02-06 (MI6) Comando 6 de entrada
multifuncion
02-07 (MI7) Consigna de velocidad de
frecuencia 7
(CP/CFP2000) | Comando 1 de entrada
Tarjeta de multifuncion
extension I/O
MIS8
MI15

: Sin funcion

: comando de multivelocidad 1

: El comando de multivelocidad 2

: El comando de multivelocidad 3

: El comando de multivelocidad 4

: Reset

: Comando JOG (Por KPC-CCO01 o

control externo)

7: La aceleracion / deceleracion de
inhibicion de la velocidad

8: El primero, la seleccion de tiempo
de segunda aceleracion / deceleracion

9: La tercera, cuarta seleccion de
tiempo de aceleracion / deceleracion

10: EF entrada (Pr.07-20)

11: Entrada B.B de externo (bloque
base)

12: Parada de salida

13: Cancele el ajuste de aceleracion
optima / desaceleracion. hora

14: (CP/CFP2000)Cambiar entre los
motores 1 y 2

15: Comando de velocidad de
operacion de AVII

16: Comando de velocidad de
operacion de ACI

17: (CP/CFP2000) Comando de
velocidad de operacion de AVI2

18: Parada de emergencia (Pr. 07 a 20)

19: Comando digital hasta

20: Comando Digital abajo

21: funcion PID deshabilitado

22: Borrar contador

23: Escriba el valor del contador (MI6)

24: comando JOG FWD

25:Comando JOG REV

28: Parada de emergencia (EF1)

29: confirmacion de sefial para
conexion Y-

30: confirmacién de sefial para la
conexion D-

38: funcion de escritura EEPROM
Desactivar

39: Reservado

40: Forzar parada en rampa

41: Interruptor Manual

NN DN WN R~ O
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42: interruptor Auto
49: variador habilitado.
50: Entrada Master dEb
51: La seleccion para el modo PLC bit
0
52: La seleccion para el modo PLC bit
1
53: Accionador CANopen parada
rapida
54: (CP/CFP2000) UVW Contactor
magnético de encendido / apagado
55: (CP/CFP2000) Freno lanzamiento
de senal
56: LOC / REM Selecciéon
58: Activar el modo de fuego (con
comando RUN)
59: Activar el modo de fuego (sin
comando RUN)
60: Todos los motores desactivados
61: Motor 1 discapacitados
62: Motor 2 desactivado
63: Motor 3 deshabilitado
64: Motor 4 deshabilitado
65: Motor 5 deshabilitado
66: Motor 6 deshabilitado
67: Motor 7 deshabilitado
68: Motor 8 deshabilitado
69: Comando de operacion de
precalentamiento

02-13 (RY1) RLY1: Salida Multi
Terminal
(CP/CFP2000)
02-14 (RY2) RLY?2: Salida Multi
00 Terminal
02-16 (MO01)
(CP/CFP2000)
02-15 (RY3) RLY?3: Salida Multi
(MS300) ot
02-17 (MO2)
(CP/CFP2000)
Tarjeta de
extension I/O
MO10

0: Sin funcion

1: Operacion Indicacion

2: Velocidad de Operacion alcanzd

3: Frecuencia deseada alcanzada 1
(Pr:02-22)

4: Frecuencia deseada alcanzada 2
(Pr 02.24).

5: Velocidad cero (comando de
frecuencia)

6: Velocidad Cero, incluir STOP
(comando de frecuencia)

7: Con el par 1 (Pr. 6.6 ~ 8.6)

8: Con el par 2 (Pr. 06.09 ~ 06.11)

9: Variador esta listo

10: Advertencia de baja tension (BT)
(Pr.06-00)

11: indicacidon de mal funcionamiento

12: liberacién del freno mecénico (Pr.
02 a32)

13: Sobrecalentamiento aviso (Pr. 06-
15)

14: indicacion de la senal del freno de
Software (Pr. 07 a 00)

15: Error de retroalimentacion PID
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16: Error de deslizamiento (OSL)
17: valor de recuento Terminal
alcanzado, no vuelve a 0 (Pr. 02-20)
18: valor de recuento preliminar
: alcanzado, vuelve a 0 (Pr. 02 a 19)
MO20 1?3: %Entrada de bloque base externa (B.
20: Salida de Advertencia
21: Advertencia de sobre tension
22: Advertencia de prevencion de
bloqueo por sobrecorriente.
23 Advertencia de prevencion de
bloqueo por Corriente:
24: Advertencia de prevencion de
bloqueo por tension.
25: comando hacia Adelante
26: comando para invertir el giro.
27: (CP/CFP2000) Salida cuando la
corriente Pr. 02-33
28: (CP/CFP2000) salida cuando la
corriente <Pr. 02-33
29: Salida cuando Pr frecuencia. >=
Pr.02-34
30: Salida cuando la frecuencia <
Pr.02-34
31: Y A n -conexion para lam = oto =
r bobina
32: Conexion triangulo, conexion de la
bobina del motor
33: Velocidad cero (frecuencia real de
salida)
34: Velocidad Cero incluye parada
(frecuencia de salida real)
35: Seleccion de salida de error 1 (Pr.
06 a 23)
36: Seleccion de salida de error 2 (Pr.
06 a 24)
37: Seleccion de salida de error 3 (Pr.
06 a 25)
38: Seleccion de salida de error 4 (Pr.
06-26)
40: velocidad alcanzada (incluyendo
Stop)
42: (MS300) Funcién graa.
43: (MS300) Salida de velocidad actual
del motor.
44: salida de corriente baja
45: UVW contactor magnético
habilitado
46: Salida aviso master dEb
50: Salida para el control CANopen
51: Salida para RS485
52: Salida para tarjeta de comunicacion
53: (CP/CFP2000) Indicacion del
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modo de Fuego
54: (CP/CFP2000) Indicacion de
modo Bypass de fuego
55: (CP/CFP2000) Motor 1 de salida
56: (CP/CFP2000) Motor 2 de salida
57: (CP/CFP2000) Motor 3 de salida
58: (CP/CFP2000) Motor 4 de salida
59: (CP/CFP2000) Motor 5 de salida
60: (CP/CFP2000) Motor 6 de salida
61: (CP/CFP2000) Motor 7 de salida
62: (CP/CFP2000) Motor 8 de salida
66: SO Logica Una salida (Pr.02-15)
67: Nivel de entrada analogica
alcanzada.
68: SO Salida logica B (Pr.02-15)
69: Instruccion de salida de
precalentamiento
73: (MS300) Sobre torque 3
74: (MS300) Sobre torque 4

Aplicacion: 3 consignas de presion mediante
entradas digitales

02-03 (MI3) Comando 3 de entrada 1: comando de velocidad 1
multifuncion

02-04 (MI4) Comando 4 de entrada 2: comando de velocidad 2
multifuncion

04-00 Consigna de velocidad de | (Valor de frecuencia deseado)
frecuencia 1 (Si hemos modificado el parametro 00-

26 de forma que nuestro rango son 10
bares, para lograr una consigna de 5
bares introducimos en este pardmetro 25

Hz)
04-01 Consigna de velocidad de | (Valor de frecuencia deseado)
frecuencia 2
04-02 Consigna de velocidad de | (Valor de frecuencia deseado)

frecuencia 3

Dos rampas de aceleracion / deceleracion

01-12 Tiempo de aceleracion 1 40s
(Depende de la aplicacion)
01-13 Tiempo de deceleracion 1 | 40s
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(Depende de la aplicacion)

01-14 Tiempo aceleracion 2 10s
01-15 Tiempo deceleracion 2 10s
02-07 (MI7) Comando de 8: Seleccion del tiempo de aceleracion 1

entrada multifuncion 7
(Se podria usar otra
entrada digital)

y 2.

Doble rampa de aceleracion / deceleracion

01-12 Tiempo de aceleracion 1 40s
(Depende de la aplicacion)
01-13 Tiempo de deceleracion 1 | 40s
(Depende de la aplicacion)
01-18 Tiempo de aceleracion 4 10s
(Depende de la aplicacion)
01-19 Tiempo de deceleracion 4 | 10s
(Depende de la aplicacion)
01-23 Frecuencia de 25Hz
conmutacion rampas de
aceleracion
Frequency
Ist Acceleration IstDeceleration
Time Time
01-23 P T I Y N N N N W

dth Acceleration
Time

4th Deceleration
Time

1st/dth Acceleration/Deceleration Frequency Switching
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exion entradas digitales.

SINK (NPN) / SOURCE (PNP) Mode

(1 Sink Mode
with internal power (+24Vdc)

: —
1! X7
M1, * F::_
T 3
MI2] !Ufﬁl{

#:w{'

TV Ty L
i internal

e e g S e e

T e
circuit
gcm?_._._._._...._...._-.._._.
= - < <T - -
S | Sm 55| |2mOE
o P [T aem EE | =T =||| usB
> = [=]
3|%|8\|8|8g 28|/
e I S PNo E| =
Sstewy Foretion | S &
=
>|= — == | | RELAY
S|G6|=|C | o
T|2|=|=|%|8|8 HEE
ols|lwle|=| | ==|=|RS485
== =EE13 331315
A
Location Map of Control Terminal
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Modo de operacion

Pr. 02-00 Control Circuits of the External Terminal
Setting value: 1 so—|mi1 ‘OPEN":STOP
> wire FWREBTar “CLOSE™: FWD
REV/STOP »o——|MI2  “QPEN": STOP
FWD / STOP s “CLOSE"- REV
REV / STOP M300
Setting value: 2 — “*OPEN": STOP
LN o——{ M1
o RUMLSEOE “CLOSE": RUN
FWD /REV >o——|MI2 “OPEN": FWD
RUN/STOP "CLOSE": REV
REV / FWD DEM eshis
oo e« on | M1 = s
2T RN CLOSE™ RUN
Setting value: 3 M3 “OPENT: STOP
= miz REVIFWD: “OPEN": FWD
REV fFWD “CLOSE": REV
DCM
: ) S M1y ~OPENT:STOP
Sefting value: 4 “CLOSE™ FWD
2-wire REV/STOP 1o——|MI2  -gpEN": STOP
Quick Start oy CLOSETLREV
) e miy  OPEN:STOP
Setting value: 5 "CLOSE™ RUN
2-wire FWD /REV JO——(MI2  "QPEN": FWD
. — LOSE™: REV
RN
o I
O —O0— M1 "CLOSE™: RUN
. STop | RUN
I Setting value: 6 Mi2 "OFEN": STOF
F-wire ) & Miz REVIFWD: "OPEN": FWD
Quick Start REY ! FWD “CLOSE- REV
s | M300_
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Pr.02-00 Control Circuits of the External Terminal

0 FWD/STOP —0 6—— FWD:(('OFEN":STOP)
-wi "CLOSE":FWD)
o ogl REV/STOP4—55— REV:("OPEN": STOP)
("CLOSE": REV)
REV/STOP DCM
1 RUN/STOP FWD:("OPEN":STOP)
2-wire mode 2 ("CLOSE":RUN)
RUN/STOP FWD/REV ¢ 55— REV:("OPEN": FWD)
("CLOSE": REV)
REV/FWD DCM
— 0|09 6| FWD "CLOSE":RUN
2 stor | RUN |\ wopEN"STOP

3 © REV/FWD "OPEN": FWD
REV/FWD "CLOSE": REV

s

3-wire operation control

Pr.02-00 Control Circuits of the External Terminal
0 FWD/STOP o° FWD:("OPEN":STOP)
e cevsror | neviGet )
[ L. ",

PUDELaPR el “CLOSE": REV)
REV/STOP

1 .. |FWD:("OPEN":STOP)

2-wire mode 2 veme] x| REVBSISERRUN)

FWD/REV- & : 2
RUN'BTOP | N*'CLOSE": REV)
REVIFWD DC
o, a'r—| FWD "CLOSE":RUN
sTOP | RUN
r > MI1 "OPEN":STOP
3-wire operation control ol -+ REV/IFWD "OPEN": FWD
i REVIFWD "CLOSE"; REV
DCM
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Aplicaciones

Proposito

Funciones

Parametros
relacionados

Aplicacion general

Para poner en
funcionamiento,
detener, mover
hacia delante y
hacia atras a
través de las
terminales
externas

FWDISTOP —& MI1:("OPEN"STOP)
("CLOSE":FWD})
REVISTOP T MIZ{("OPEN": STOP)
{"CLOSE": REV)

Ak VFD-E

Mit1:("OPEN":STOP}

RUN/STOP —&

{"CLOSE™:RUN)

FWD/REY T MI2:("OPEN": FWD)
{"CLOSE"- REV)
DCM VFD-E
3-cable
STOP RUN
& | MIi:{"CLOSE":RUN)
Rl MI3:("OPEN":STOP)
T MI2:("OPEN": FWD)
REV/FWD ("CLOSE™ REV)
DCM

02.00
02.01
02.09
04.04

Modo funcionamiento consigna de frecuencia mediante
entradas digitales.

Freguency

Run/Stop

Keypadiexternal terminals

feommunication

c
P~ 1st speed
2 s Pee
gl’-"qg 2nd speed
< g5
"L"-E i o | 3rd speed
ER==rh
= 8=c | 4th speed
Jog Freq

04-07

04-08

JOG Freq,
01-22

| ON

ON
-

I
| [ON

Speed selection via External Terminals
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MS300 Cableado
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CP2000 Cableado

» Faclory gelling: NPN [EINK) Mode 24V H
Relarin Sncson 4=2-1 o wireg of NP mode and 1
Retarin Secson nt wirieg o mode nn ol :

FWOISTOR - i '

X n

REV/STOP - REV :

M- 1 - -

ulti-stagn spaad 1 I -

Mulli-stage spasd 2 - iz =

Multl-stege spesd 3 R H

Faclory Multi-stage spaad 4 .
saiting i Wl '

- - M1 i

M e e !

Mis H

- M7 :

haiia e !

[egital signal cammaon ek '

"D KCT supply e mains vodage deracty to i it '
I Barinale & i
'

t *¥ina jumper babwean DCM, SCMT and SCM2 a8
laciosy netiing. Remeva the jumper before using
1ha safety funoticn.

“3 laa jumped babwesn - 24, STOY and 8T02 as
Incinsy selling. Remopws the jumpes belors uning
the safely function.

The +34% ia Tod BT0 only, and canial ba ugsd [

athes purposes o
FRAVDC

L o

L]

w

A=10004 -2 0mA

-4t
Ansicqg 3lgnsl commen

L L L L L L T

o

b RS
Modbus RS-405 Sah

Pin 1=2, 7, &: Resarved

Pin 3, 6 - BGND 5G-
Find : 3G- S0+
Pln5: 83+

T
Multi-funchion culpad termbnels

250VACIAA (N.O.)
2E0VACIAAIN.C.)

ANDEEA (N0}
BEVMDCIIA (NG )

2EOVACTH . 2A (.0}
Estimate al COS (0.4

250VACH 2AIN.C.)
Estimats at CO5(0.4)

HC?@-J

1
! '
]
! -~ RAZ i
]
, i
] Mulli-tunetion outpul larminals :
! oz 250VACIIA
: (H.00) '
J JOVOCIBAND | .
1 - BA3 Z50VACH.ZAN.O.] '
1 Estimate at COS (0.4) i
. I
' 1
]
! i
L]
, i

Multi-function analag aufput
tarminal, 0-10WDC ar 0/4-20mA

Analog signal comman erminal

Mautli-functian analeg oulput

@Q_T terminsl, $=10VDC ar {74-20mA,

P T R T
'
Communication card {optional) [

:il::up.:n:- ar shat 1
WE T o

I'"""""' - EE Em EEE ==

Expanslan sici -]1 o & FEFIF.‘r'ra'-:I.'l'ld DE 24V axi Drnall
:' PAREEAEELA power supply oard (optional)_

o Main circuit terminals
'® Control circuit terminals

IT Shielded wire

tronic
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CFP2000 Cableado.

Safoly PLE ?-T

1

1

1

1

i 5K

1

]

: e DL

. Liimgppreteermer

1

1

]

1

o o o o o o e e e
B ey Sy D T gt el s
I Madbus RE-485 q
I Pin1-2. 7, 8: Raservad EGENO Y
| Pin3, 6 SGND 5G
| Pind: 5G. e
| Pinb: S5+

I——
A
a[Espansion slot 1
1

F========

: _E:lslallai-:u' Al a

1 Frolory satting: NPN (SINK]) Mode . |r H
2 i;‘::l':\:f:tlib' 2:3-1 far miring of KFN mada g . : Mulli-function oufput tarminals []
H =
i FWDISTOR 255 oA ABOVACIIA (N0 '
i { |rEWizTOR oo 2B0VACIIAIN.C) .
' [ "
' Muil-s1a0s speed |~ Lo AOVOCHEA MO, .
: Mulb-stage speed 2 : : AOVOCIIA (NG :
1 Mulli-gtage speed 3_- E : ARIVACH.ZA (MO :
h Factory { Mult-siage speec 4 H . Fuflmate stCOG 0.4 :
' saliing Hi ' N 2FACH 2A (N.C} u
! . — v Estimale al COS (0.4) i
: e -t P :
: NiA — : i :
: WA ~ X
= Dlghial signal comman i .
: *Do MOT supply (he maiae vollags directly 1o ' A ]
]

! theso lermirals : . i
2 L IR ARRRRRIIL L LR RERRRRERELRLRLN] -l | | L
NN NN NN NN EEEEECIE O EENEEEEEEEEEE 4 [
@1@ : — - L] p— Multi-functian owlpu? terminads :

. "1 bz & jumpar petween DEM, SCMY and SEM2 an " C.
factary sotting, Ramave tha jumpar bedore using M = ZEOVACIA (N0} 1
tha sataty funchian " AOVDCIEA NG '
2 "Iz a|smporbetwoon 24V, STOT and STOZ as 1 . — i
factory selting. Remove tne jumper efare wsing " - HA3 280VACH .EA[N.G.:l !
tha sataty luackon ] Estimale at OS5 (0.4} :
A The + 24 is far 8T0 only, and carned be wesd for [ ] v
cihor purposes, [ ] '

L] RC3

Es__upr.% __]__rzwnc : @ :
o 1, e ; ;
E - [
5 [ UM .IIIIII-I-I----------------------I

- Bulti-function analog cutput
tarmninal, D=10V00E or 004-20ma

Anaiog signal cammon lesminal

= Wulti-funchon aralog outpel
tarminal, 0=10WVE0 or 0M-20ma

Gammunication cand

ke e e mmmm-- - -
‘0 & RELAY card and DC 24Y axtarn Hl:
poweas supply cand {eplonal] »

o Main circuit terminals
@ Control circuit terminals

X Shielded wire

fronic
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C2000 Cableado

USRS RN | eSS ST

Arms s sasssmnss fosasnnssme s

{ Factory sotting: NP (SINK) Mods - R T ————
+ Flpasa refar fo o v Multi-funchion outpat. 3
4Empr:izrr£|m i ) O W A1l terminals :
i FWIHITIR .-, b P e W amnuscna D -
+ PHP mada, ((REWSTOP - i & . H ppql  2aovecia We ) .
& e B Feovect 2aM0.) A
' g : RC1 g Estinabe st 008 (0.4) H
o] HER T AKGUacH, 34 ML =
. Factory e - E-nmmnngapt&} H
: setting | A L sovicisa ooy :
. i ' BDvderaA . :
: ' :
: : DFE _w_ o ..I
R 'I "

i EQE.T w-ﬁ.- : HOGM L
. . L I I
. s i -um%w%ﬂh‘m;’,

4HWVE

Iw:MLﬂ-‘i‘mnﬂmw

]
H
E A W frequarcy tarmi '
41 Wi b eeeiling jumpar inslalisd Dutwsan B e 45V/sEmA i
: DO, SCAT and SCM2 whan G200 Inaves ' | - i-function I
1 thefaciocy, Remove this shorl circailing sumpsr | mu#ﬂhﬂn@hrm
= belors wking e sabely lunclion whes wiring, T o T
=2 It is & snorl circulting jumper instalied between 1 — Analog Mulli-henglion |
E 24y, H-‘TI:!'I and EJOE whes Emﬂlﬂ'ﬂl 1ha i 3 Tutpud Terméinnl |
factory, Ramoyd this shoi circ i Jurmp e i 1 i1 1 I
E Before using the sataly fancion shile winng ! E;ﬂngﬂuurmumyu
. 1 |
: [~1 ! Analeg Mult-funesian |
i EBTOPT : o CulpulTarming |
L - i [ P . = BTIRVER I
. L]
i |
" {
' ]
[ i
H )
H Eady PLG i
H 3
[ i
H |
[ 4
H ]
[ L
[ 1
H |
. ']
L - - |
]
i
2 1
N 1
. ¥
" ]
. CANBUS '
1 Pin 1~7 7 R reaanaed |
' Fin 3, EGND !
: Pin 4:5G- '
. Fin 686+ -
: — S [Pyl s rr e T T U T ——— '
.
L]
H
"
"
L]
) Main circait {powar) tarminals ii! Cantral torminals __ Shislded inads & Cabin
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